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1. Indica en la siguiente figura las partes mas importantes de que consta el microprocesador NXT: 

 
 

2. Indica en las siguientes figuras los tipos de conexiones que se realiza al microprocesador NXT: 
 

   
   

 

3. Indica que nos podemos encontrar en los siguientes menús disponibles en la Interface del NXT: 
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4. Al abrir por primera vez el programa NXT-G aparece en la pantalla del ordenador la siguiente 
ventana, indica lo que es y para que sirven cada uno de los siguientes puntos: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

5. La “Barra de tareas” tiene muchos iconos, la mayoría de ellos importantes, indica para que 
sirven los marcados en la siguiente figura: 
 
 

 

 

 

6. ¿Cómo se llaman las tres paletas de trabajo que tiene el programa NXT-G? 
 

a. _______________________ 
b. _______________________ 
c. _______________________ 
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7. Indica en la siguiente figura que son y para qué sirven las áreas marcadas: 

 

8. En la siguiente figura aparece con detalle una de los componentes principales del programa, 
indica para que sirven cada una de sus partes: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

9. Indica el nombre de los siguientes iconos usados para programar el robot: 
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10. Rellena los huecos indicando en la figura lo que debemos hacer para poder realizar la 
programación básica del robot: 
 

 

 

11. ¿Qué bloque es el siguiente y que cambios podemos realizar en él? 
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12. ¿Qué bloque es el siguiente y que cambios podemos realizar en él? 
 

 
 
 
 

13. ¿Qué bloque es el siguiente y que cambios podemos realizar en él? 
 

 

 

14. ¿Qué bloque es el siguiente y que cambios podemos realizar en él? 
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15. ¿Qué crees que podría realizar el  robot con este programa? 

 

16. ¿Qué crees que podría realizar el  robot con este programa? 

 

17. ¿Qué crees que podría realizar el  robot con este programa? 

 


